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Раздел 1. ИНФОРМАТИКА И ПРОГРАММИРОВАНИЕ 

Представление буквенно-цифровой информации. Системы счисления. Прямой, обратный, 

дополнительный коды. Числа с фиксированной и плавающей запятой. Операции с 

двоичной арифметикой. Понятие алгоритма. Алгоритмические системы. Общая структура 

алгоритмов. Линейная структура программ. Ветвление. Циклы. Процедурное, 

функциональное, логическое и объектно-ориентированное программирование. 

 

Раздел 2. ЭЛЕКТРОНИКА И ТЕХНИЧЕСКИЕ СРЕДСТВА 

АВТОМАТИЗАЦИИ 

Структура и параметры операционных усилителей. Идеальный операционный усилитель с 

отрицательной обратной связью. Сумматоры на операционных усилителях. Интегратор на 

основе операционного усилителя. Активные фильтры. Операционный усилитель с 

положительной обратной связью. Множительно-делительные устройства. Базовые 

логические элементы. Трехстабильный логический элемент. Дешифраторы. 

Мультиплексоры. Триггеры. Счетчики импульсов. Регистры. Цифроаналоговые 

преобразователи. Аналого-цифровые преобразователи. Запоминающие устройства. 

Программируемые логические матрицы. Коммутаторы аналоговых сигналов. Способы 

преобразования температуры в электрический сигнал. Способы преобразования силы в 

электрический сигнал. Способы преобразования механического перемещения в 

электрический сигнал. Способы преобразования электрического сигнала в механическое 

перемещение. 

 

Раздел 3.ТЕОРИЯ АВТОМАТИЧЕСКОГО УПРАВЛЕНИЯ 

Формы записи дифференциальных уравнений систем управления. Передаточные функции. 

Пропорциональное звено. Дифференцирующее звено. Форсирующее звено. 

Апериодическое звено. Колебательное звено. Временные характеристики. Частотные 

характеристики. Понятие устойчивости систем управления. Условия устойчивости 

линейных систем управления. Качество переходных процессов в линейных системах 

управления. 

 

Раздел 4. МОДЕЛИРОВАНИЕ СИСТЕМ УПРАВЛЕНИЯ 

Классификация моделей. Виды моделирования систем. Характеристики моделей систем. 

Требования к модели системы. Этапы моделирования систем. Сущность метода 



статистического моделирования. Технические и программные методы моделирования. 

Псевдослучайные последовательности и процедуры их машинной генерации. 
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СТРУКТУРА БИЛЕТА, СИСТЕМА ОЦЕНИВАНИЯ РЕЗУЛЬТАТОВ И ПОРЯДОК 

ПРОВЕДЕНИЯ ВСТУПИТЕЛЬНОГО МЕЖДИСЦИПЛИНАРНОГО ЭКЗАМЕНА В 

МАГИСТРАТУРУ ПО НАПРАВЛЕНИЮ 27.04.04 «УПРАВЛЕНИЕ В 

ТЕХНИЧЕСКИХ СИСТЕМАХ» В СООТВЕТСТВИИ С ПРОГРАММОЙ 

БАКАЛАВРИАТА ПО НАПРАВЛЕНИЮ 27.03.04 

 

Билет  вступительного междисциплинарного экзамена в магистратуру по 

направлению 27.04.04 «Управление в технических системах» содержит два вопроса и 

практическое задание. По каждому вопросу может быть выставлена максимальная оценка 

33 балла и по практическому заданию - 34 балла, т.е. максимальная оценка за ответы на 

билет составляет 100 баллов. 

При этом принимается следующая система оценивания каждого из двух вопросов 

билета: 

1) если при ответе на вопрос билета даны основные определения, приведены схемы, то за 

это выставляется 10 баллов; 

2) если при ответе на вопрос билета даны основные определения, приведены схемы, 

раскрыт принцип действия, приведены основные характеристики - 20 баллов; 

3) если при ответе на вопрос билета даны основные определения, приведены схемы, 

раскрыт принцип действия, приведены основные характеристики, математическая модель, 

способы моделирования - 33 балла. 

Выполнение практического задания оценивается по следующей системе 

оценивания: 

1)   если   при   выполнении  практического  задания  билета  приведены  схемные 

решения, то за это выставляется 10 баллов; 

2)   если  при  выполнении  практического  задания  билета  приведены  схемные решения, 

записаны уравнения, описывающие процессы - 20 баллов; 

3)   если   при   выполнении  практического  задания  билета  приведены  схемные 

решения, записаны уравнения, описывающие процессы, приведены численные решения и 

основные характеристики -- 34 балла. 



Продолжительность  экзамена   180  мин.   Перед  началом   экзамена  абитуриент 

получает билет, пишет на него письменный ответ в течение 180 минут. 


